Partiel

.1.1
Pmax= 0,4 bar = 0,4.70N.m’?; h.. :% =4m.
.1.2 .
Précisiondh :% =15mm.
1.2.1 Uy =-25V;Uy=+25V .
1.2.2 '
5+ u,
€ U:L
1+ \ t
Partiell
.1.1 <Us(t)>=aV. .
I1.L1.2.a Filtre passe bas .
11.1.2.b Filtre du second ordre (pente de -40dB4dég .
I1.1.2.c fc pourGnax-3dB = -15dB fc =~ 40Hz.
II.1.3.a amplitude (V)
i 1,06 .
“‘“““““““[“f(kHz)
0 2 4 6 8 10 12 14 16 18 20 22
11.1.3.b Gy
Go=-12dB ; A, =10 20 = 025.
11.1.3.c U(t)> = Ag . <ws(t)> = 625mV
11.1.3.d G, = - 80dB soit une amplificatiof, = 10%; U = A; . U
Ug = 10104 = 0,32mV.
T
I1.1.3.e La tensioni, est continue.
.2.1 . :
! Débit = - = 1200 bit.& .
TB
11.2.2 Séquence : 10101101 (le bit a gauche coorefgnt au bit transmis en

premier).




Partielll

1.1 dv(t) =[gc (1) —as ()] dt .
M.1.2 dv(t) = Sdh(t) .
1.1.3 . dh(t s
Sdh(t) =[g. (t) a5 (t)]dt  soit S d(t)+qs(t):qE(t) :d'ol :
dht
e pnm=a. -
.14
SPH(pP)+BH(P)=Qc(p) soit  H(p)[B+Sp|=Qc(p) ;
1
dou:T(p="P -t - B _ T
Qe(p) B+Sp .S p 1tTp
B
.2.1 Tangente a I'origine a la courbe “verticale
1.2.2 On ar = 600s (voir tracés sur la courbe).
2.3 h,=2m;T, =N 20087
de
l.3.1 Correcteur proportionnel
1.3.2 _H(p) _ C(p)xT(P)
Tee (P) = = .
He(p) 1+C(p)xT(P)
I.3.3.a C,T,
1+C,.T,
TBF(p):%'
1+ .p
1+C, T,
I1.3.3.b T CoTo =L
1+C, T, 1+C, T,
l.3.3.c La rapidité du systéme augment&giaugmente.
l1.3.4.a H
Ho(p) =—=
111.3.4.b £(p) =Hc(p) —H(p) =Hc(p) - £(p).C(p).T(p) soit
. Hc(p)
e(P)1+C(p)T(p)|=Hc(p) s dou&p)= — .
| I=He 1+C(p)T(p)
I.3.4.c Heo
. . H
Imgt —Im g(p) = He (p) =lim p. P = eo
im &(t) =lim p.(p) = P+ Cp)xT(p) ‘“°p1+c T, 1+G,T
0 1+1p
1.3.4.d L’erreur est d’autant plus faible gqg est grand.




Partie |V

S _ 2[1+£J - 2+ZO—’_41 © 28(2) - S(2) = 22X (2) - 16.X (2)

IV.1.1 X(2) -1
S(2)-z7"S(2) =2.X(2)-16.2".X(2) soit s, =2%x —16X , +S., .
IvV.1.2
IvV.1.3 n -1 0 1 2 3 4 5 6
Xn 0 1 1 1 1 1 1 1
S 0 2 24 28 3.2 3.6 4 44
V.1.4 {s.}
61&
5
A —
3
2
1
n
1 0 1 2 3 4 5 &
Comportement de type intégral.
vV.2.1 H zH
H.(7)=_1co — co
A=A 0
IvV.2.2 Ev(2=H.(2-H(2=H.(2-E\(2.C\(2).G(2)
N H.(2)
E\,(2)|1+C,(2)G(2)|=H. (20 dou E(Z)= &
V@+Cy (D G(@)]=Hc (2 Gk vEYe)
IvV.2.3 . . .
lime, =lim(z-1.E, (2) =lim(z-1). Hc(2)
1" 714G (29%G(2)
zH,
lim e, =lim(z-1). z-1 =0 .
n-.+ooen z-.l( ) T 1

1+ Kp[l-'-KE-Z_lj G(2)




PartieV

V.1l.1l.a T (N.m)
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V.1.1.b

Le couple de démarrage du moteur (44 Nsn¥@périeur au couple résistan
de la pompe a l'arrét (40 N.m) .

V.1.1l.c hu; To] = [1335 tr.min*; 87 N.m] .
V.1.1.d P =TU,Q=%=1216(W.
V.il2a P.ys =+/3U I .cOSp =1358V .
V.1.2.b n= FZS ~895% :

V.2.1

Voir courbe réponse question V.1.1.a;

V.2.2 f=40Hz .
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